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6 795,08 -2099,57 +170° -200°

7 -396,54

Giunti in posizione di calibrazione (pos.9)

Ax.1 Ax.2 Ax.3 Ax.4 Ax.5 Ax.6

0° +90° -180° 0° 0° 0°

5

-
Y

+

X

+/-2700°

+

Ax.6

Z

Ax.4
+/-2700°

-

7

2

6

8

+18

Y

X

0°
Ax.1

-180°

623,50

350

661

350

3

1

4


