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Quote senza indicazioni di tolleranza grado precisione medio:
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Tolleranze generali - General tolerances

Proprieta’ della COMAU S.p.A. Senza autorizzazione scritta della
stessa il presente disegno non poftra' essere comunque utilizzato per
la costruzione dell'oggetto rappresentato ne' venire comunicato a
terzi o riprodotto. La Societa' proprietaria futela i propri diritti a rigore
dilegge. All proprietary rights reserved by COMAU S.p.A. This dra-
wing shall not be reproduced or in any way utilized, for the manufac-
ture of the component or unit herein illustrated and must not be
released to other parties, withouth written consent. Any infringement
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well be legally pursued.
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